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※ 开闭动作温度是通过对双金属片元件进行成型加工而设定的,有可能由于外
部压力而产生温度设定的混乱  

使可动接点开闭的导电弹性板 

※ 对固定接点施加 98mN(10gf) 以上的接点压力而设计。如施加外力,使接点强

制开启会导致接点压力减小,  

和前后的钩一起防止双金属片元件脱落的左右金
属器具。

。

 

※ 如对钩和爪施加外压,会成为接点开闭异常及  
双金属片元件脱落的原因。（参见如右照片）   

因外压而歪倒的爪 

通电用  分别有接点机构和连接用孔。一般使用针孔

※ 由于双方都是通电用元件,请保持表面充分清洁。请采取没有任何松动产生
的方法进行确实连接。连接部的发热有可能使其在所定动作温度以下动作
(早断)

  

感热部 感知周围温度在所定温度反转动作的元件。
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造成发生开关异常震颤 的原因。 


